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简 介 

男，汉族，1985 年 12 月生，江苏宝应人，理学博士，副教授。主要

从事室内定位与制图、位置服务与应用等方面的研究。发表 SCI/EI 论文

10 余篇，主持国家自然科学基金青年项目和中央高校基本科研业务项目

各 1项，作为骨干成员参与国家重点研发计划、省市级重大项目多项。 

学习和工作经历 

2004.09–2008.07，南京师范大学，地理信息系统专业，本科； 

2008.09–2010.06，中山大学，地图学与地理信息系统专业，硕士； 

2010.09–2016.06，中山大学，地图学与地理信息系统专业，博士； 

2016.07–2020.11，中山大学，地理科学与规划学院，特聘副研究员； 

2020.12 至今，南京工业大学，测绘科学与技术学院，副教授。 

联系方式 

wudongjin@njtech.edu.cn 

主要研究领域 

室内定位与制图、位置服务与应用、卫星导航定位与应用 

科研项目 

 国家自然科学基金青年基金，基于众包的室内定位数据库与地图自动构建方法研究

（2018/01-2020/12，主持） 

 中央高校基本科研业务费专项，基于众包和 SLAM 的室内定位关键技术研究（2017/01-

2019/12，主持） 

 国家重点研发计划，重特大灾害空天地一体化协同监测应急响应关键技术研究及示范-课

题三“重特大灾害应急通讯与信息服务集成平台研制”-子课题“灾场星地导航定位与应

急救灾通讯网络的快速构建技术”（2017/07-2021/12，课题骨干） 

 广州市产学研协同创新重大专项，高精度泛在室内外融合定位技术研究与应用示范

（2016/05-2019/04，项目骨干） 

 广东省重大科技专项，基于泛在北斗导航轨迹的移动行为认知与情景感知研究及示范应用

（2015/07-2018/06，项目骨干） 
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